Rodos 6.8.34.7 [6322]

Przedmiar robot

Nr

Podstawa Opis robot Jm llos¢
poz.
1 2 3 4 5
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i
roboty ziemne
1 KNNR 1 |Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych, na km 0.2
0111/01 |drogach w terenie rowninnym ’
2 KNCK 1 |Wykonanie koryta dla poszerzenia nawierzchni jezdni i
0102/05 |chodnikéw recznie z mechanicznym zruszeniem gruntu w m2 98
gruncie kategorii 1I-1V o gtebokosci do 10cm
3 KNNR 6 |Podbudowy z kruszyw tamanych, frakcji 0-31,5 mm warstwa
. . ) m2 98
0113/05 |godrna, grubos$¢ warstwy po zageszczeniu 10cm
4 KNCK 1 [Plantowanie poboczy urobkiem z wykonanego koryta m2 200
1202/02
PODBUDOWY
Profilowanie i zageszczenie podioza
5 KNNR 6 |Profilowanie i zageszczanie reczne podtoza pod warstwy m2 901
0103/01 Jkonstrukcyjne nawierzchni w gruncie kategorii |l-1V
Podbudowa z mieszanki kruszywa niezwigzanego
6 KNNR 6 |Podbudowy z kruszyw tamanych, frakcji 0-31,5 mm. warstwa
0113/05 |gorna, grubos¢ warstwy po zageszczeniu 10cm (wbudowana m2 901
analogia |roscietaczem)
Warstwa z betonu asfaltowego
7 KNNR 6 |Nawierzchnia z mieszanek mineralno-bitumicznych asfaltowych
0308/01 |standard | - warstwa wigzaca o grubosci po zageszczeniu 3cm m2 923
analogia |ze skropieniem miedzywarstwowym emulsjg asfaltowag
NAWIERZCHNIA
Warstwa scieralna drog
8 KNNR 6 |Nawierzchnia z mieszanek mineralno-bitumicznych asfaltowych m2 923
0309/01 |standard | - warstwa $cieralna o grubosci po zageszczeniu 3cm
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